Zatgcznik nr 5 do SWZ

SYSTEM MONITORINGU ZBIERANIA I TRANSPORTU ODPADOW KOMUNALNYCH
OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiot zamoéwienia obejmuje:

- dostawe 20 500 szt. transponderéw/chipow/tagow do samodzielnego montazu przez personel
Zamawiajacego po przeszkoleniu przeprowadzonym przez Wykonawce

- dostawe, montaz i uruchomienie systemu monitoringu RFID zbierania odpadéw w 8 pojazdach
specjalistycznych

- dostawe 1 montaz systemu kontroli pracy silnika, stanu paliwa, tankowania paliwa, zuzycia paliwa,
lokalizacji potozenia pojazdu

- dostawe 1 urzadzenia do inwentaryzacji pojemnikow i wypozyczenie 1 urzadzenia do inwentaryzacji
pojemnikow (do 30.04.2021)

Odpady beda zbierane i transportowane 8 pojazdami typu $mieciarka — 6 z napedem ON — duze o poj. 21-
24 m®w tym dwie $mieciarko-myjkKi, 2 z napgdem CNG — mate o poj. ok. 6 m3.

W celu zatozenia ,,bazy” Lokalizacja poszczegolnych rodzajow pojemnikoéw w zatgczeniu.

1. Wymagania ogdlne:

1.1. Wykonawca zobowiazany jest do dostarczenia wszystkich transponderéw/chipow/tagéw kompatybilnych z
systemem RFID do 30.09.2021 r.

1.2. Wykonawca zobowiagzany jest do wyposazenia pojazdow w system monitoringu polozenia pojazdu
umozliwiajacy identyfikacje i rejestracje lokalizacji pojazdu, oparty o dowolna z dostepnych ustug
nawigacji satelitarnej do 15.10.2021 r.

1.3. Zamawiajacy zaleca stosowanie systemu nawigacji satelitarnej wykorzystujacego kombinacje kilku z
dostepnych ustug nawigacji satelitarnej dostepnych nad obszarem realizacji ustugi.

1.4. Transmisja danych z urzadzen dodatkowych musi by¢ jednoczesna z danymi z systemu monitoringu
GPS. Wszystkie zarejestrowane zdarzenia (tj. oprdznienie, otwarcie odwloka, identyfikacja
pojemnikéw, rejestracja notatek i inne) muszg by¢ rozszerzone o doktadng datg i czas [zgodny z
uniwersalnym czasem koordynowanym UTC(PL)] oraz wspoirzedne geograficzne wyznaczone na
podstawie systemu GPS zainstalowanego na pojezdzie.

1.5. System musi umozliwia¢ automatyczng identyfikacje wszystkich pojemnikéw od 120 | do 1100 I,
zarowno plastikowych jak i metalowych przystosowanych do zaladunku przez mechanizm grzebieniowy
jak i ramiona pomocnicze.

1.6. System musi umozliwi¢ automatyczne ostrzeganie pracownikow Wykonawcy, gdy na zasypie zostat
zainstalowany pojemnik oznaczony transponderem RFID, ktory nie powinien by¢ oprozniany podczas
danej trasowki.

1.7. System powinien sygnalizowac¢ operatorowi, czy transponder/chip/tag zaladowanego pojemnika zostat
odczytany przez anteny na pojezdzie.

1.8. Wykonawca wyposazy wszystkie pojazdy w terminale do systemu identyfikacji RFID.

1.9. Oprogramowanie musi zapewni¢ bezwzgledne bezpieczenstwo i ochrong zasobow, gwarantowaé
rzetelno$¢, tym samym brak mozliwo$ci manipulacji danych ptynacych ze systemow identyfikacji RFID
oraz systemow GPS, co najmniej poprzez:



- zastosowanie nazw i haset dla zidentyfikowania uzytkownikow,

- ograniczenie dost¢pu do danych i funkcji przez nieuprawnionych uzytkownikow,

- ochrong funkcji umozliwiajacych zmiane danych przez uzytkownikdéw poza Systemem,

- identyfikacj¢ uzytkownika wykonujacego operacje krytyczne,

- rejestr zmian w Systemie;

1.10.
1.11.

1.12.
1.13.
1.14.

Wykonawca zapewni dostgp do systemu dla 10 stanowisk.

Wykonawca gwarantuje, ze w przypadku wystapienia nieprawidtowosci w dziataniu systemu RFID
przywroci jego pelng sprawno$¢ w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym, nie pozniej jednak niz
w terminie 24 godzin liczonych od momentu wykrycia nieprawidtowosci. Wykonawca w terminie
24 godzin liczonych od momentu wykrycia nieprawidlowosci moze wystapi¢ z uzasadnionym
pisemnym wnioskiem do Zamawiajacego o wydluzenie terminu na usunig¢cie nieprawidtowosci.
Zamawiajacy moze zaakceptowa¢ termin wnioskowany przez Wykonawce lub zglosi¢ uwagi i
wyznaczy¢ inny termin.

Wykonaweca jest zobowigzany do uruchomienia systemu RFID do 30.10.2021 r.
Szkolenia Personelu Zamawiajacego Wykonawca jest zobowigzany zakonczy¢ do 31.11.2021 r.

Wykonaweca jest zobowigzany do wsparcia technicznego i doradczego do 30.04.2022 r.

2. Wymagania techniczne

2.1. Opis ogélny:

a)
b)

c)

d)
€)

f)
9)
h)

)

K)

Zamawiajgcy wymaga aby system RFID dziatat na czestotliwosci 860 - 870 MHz.

System monitoringu montowany do pojazdu typu $mieciarka bazujgcy na zapisie obrazu z 4 kamer
FHD ,,system widok 360 stopni czyli tzw.: ,,Widok z lotu ptaka” (pozwalajacy uzyskaé¢ na jednym
obrazie catg okolicg pojazdu w trybie 360 stopni, gdzie obraz nie moze by¢ dzielony pomigdzy 4
kamery)”, oraz nagrywarce cyfrowej.

System podgladu obrazu z 4 kamer na zywo (on-line) za pomoca technologii 4G. Serwer obslugujacy
System musi znajdowac si¢ w profesjonalnie zaprojektowanej serwerowni, miejscu zapewniajgcym
jego stabilng oraz bezpieczng pracg (np. Centrum kolokacyjne z redundantnymi tgczami pradowymi
1 internetowymi). Wykonawca przedstawi dokument potwierdzajacy ten fakt.

Dostawca dostarczy oprogramowanie z licencjg umozliwiajgca obstuge nagranego obrazu.
Oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie przez Zamawiajgcego min. 5 uzytkownikdéw typu
»admin” oraz min 5 uzytkownikow typu ,,obstuga” z mozliwoscia okreslenia uprawnien, przypisania
pojazdéw i/lub uprawnien do podgladu.

Oprogramowanie musi posiada¢ mapg odwzorowujaca pozycje nagranego materiatu na terenie
Polski.

System musi zapewni¢ odpowiednio dlugi czas nagrania do 1862 godzin pozwalajacy na powrdt do
zdarzen sprzed wielu dni. Nawet do 40 dni.

Dane systemu rejestrujacego obraz z tras muszg posiadaé mozliwos¢ generowania tzw zdarzen
(znacznikéw) z podtaczonych wejs¢ cyfrowych (np. otwarcie odwloka $mieciarki) lub sytuacji na
drodze (np. zastonigta kamera) tak aby dyspozytor obstugujacy byt w stanie precyzyjnie i sprawnie
przeszukiwaé zapisany historycznie materiat wideo.

Obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego Windows (np.:
XP, 8, 7, 10 i nowszym).

Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego komputera
zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu si¢ na dowolnym komputerze uzytkownik musi
widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swoj panel dostepowy.

System kamer musi by¢ kompatybilny z systemem kamer ,,widok 360 stopni”.



2.2.

2.2.
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f)

p)
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System

Szczegétowe wymagania techniczne

1. Rejestracja obrazu

Rejestrator musi by¢ Oznaczony CE,

Musi posiada¢ Odpornos¢ na wibracje oraz na uderzenia.

Musi dziata¢ wykorzystujac zasilanie 9-32 V, oraz posiada¢ bateri¢ zabezpieczajaca prawidtowe
dziatanie przez min 10 sekund po wylaczeniu aby poprawnie zakonczy¢ nagranie.

Rejestrator musi umozliwia¢ nagrywanie obrazu z dzwickiem.

Musi posiada¢ pamie¢ wewnetrzng - dysk HDD min 1 TB umozliwiajaca zapis danych wideo min
1862 h. Dysk musi by¢ zamykany na klucz tak aby wykluczy¢ dostep osdb nieuprawnionych oraz
posiada¢ modut bezposredniego potaczenia z komputerem przez port USB 3.0

Musi posiada¢ dodatkowa pamig¢ wewnetrzng karta SD min 30 GB umozliwiajaca zapis zapasowego
obrazu danych wideo na wypadek uszkodzenia dysku gtownego.

Rejestrator musi pracowa¢ w temperaturach od -40°C do +70°C.

Musi posiada¢ wbudowany czujnik GPS do odwzorowania pozycji nagranego materialu na mapie
cyfrowej w dostarczonym oprogramowaniu.

Musi posiada¢ funkcje automatycznego podgrzewania dysku aby poprawnie pracowaé¢ w niskich
temperaturach.

Musi posiada¢ mozliwo$¢ konfiguracji ustawien wiacznika alarmu (predkosé, wykrywanie ruchu,
utrata nagrania, napigcie).

Musi posiada¢ mozliwo$¢ zapisu z 4 kamer jednoczesnie.

Musi posiada¢ min 4 wejscia cyfrowe do generowania alarmow (znacznikow).

Musi posiada¢ mozliwo$é zdalnego podgladu danych z 4 kamer.

Dostep do ustawien musi by¢ zabezpieczony hastem

Zamawiajacy dopuszcza aby nagrany material posiadat tzw. ,Niewidoczny znak wodny”
zabezpieczajacy poprawnosc¢ i rzetelno$¢ zapisanego materiatu tak aby nagrany material mogt stuzy¢
jako dowod przed sadem.

Do ochrony danych osobowych i wizerunku konieczna jest funkcja zamglenia/zamazywania: twarzy,
numeroéw posesji, nr rejestracyjnych osob i obiektow nie zwigzanych z rozpatrywana sprawg na
zapisanym materiale np. przed sadem.

2. Kamery

Kamery montowana po czterech stronach pojazdow specjalistycznych (tyl, przod, boki),
Kat widzenia umozliwiajacy widok obrazu 360 stopni bez ,,p6l martwych

IP67

2 lata gwarancji

4 wysokowydajnych diod LED na podczerwien do pracy przy bardzo stabym oswietleniu
Czujnik Dzien/Noc

Mikrofon

Odwrocony obraz

Kompensacja przeciwo$wietlenia

Automatyczny balans bieli

Kamera 2.3 — 12.4 Mpix, predkos¢ od 2,3 Mpix przy 165 fps do ok. 12 Mpix przy 31 fps, ztacza
dlaUSB 3.1iUSBtyp C

System kodowania obrazu: AHD 1.0 (Analog HD) (720p)

Rozdzielczos$¢: min. 600 linii

Odporno$¢ na wibracje

Odporno$¢ na uderzenia

Temperatura pracy: od min. -30 do min. +80°C

Oznaczenie CE

identyfikacji pojemnikéw, system monitorowania pojazdéw GPS

Wykonawca ma obowigzek dostarczenia 20 500 transponderéw/chipow/tagow dla pojemnikow 120 L,

240L i

1 100 L. Transpondery/chipy/tagi bedg montowane przez Personel Zamawiajacego po przeszkoleniu

przez Wykonawce.



2.3. Ogolny opis systemu

2)

b)

c)

d)

f)

9)

h)

)

K)

m)

System monitoringu bazujacy na GPS oraz GSM musi posiada¢ interfejs do obstugi pelnej
funkcjonalnosci przez przegladarke WWW (np. Internet Explorer, Mozilla Firefox, Google Chrome,
Microsoft Edge, Safari).
Serwer obslugujacy System musi znajdowac si¢ w profesjonalnie zaprojektowanej serwerowni,
miejscu zapewniajacym jego stabilng oraz bezpieczng prace (np. Centrum kolokacyjne z
redundantnymi taczami pradowymi i internetowymi).
System musi umozliwia¢ tworzenie przez Zamawiajacego min. 5 uzytkownikow typu ,,admin” oraz
min. 5 uzytkownikéw typu ,,obsluga” z mozliwoscig okreslenia uprawnien, przypisania pojazdéw
i/lub obszaréw oraz zadan (zaplanowanych tras).
System musi posiada¢ mape¢ cyfrowa z doktadna numeracja budynkéw na terenie Polski
(np. Targeo lub Open Street Map).
Dane systemu rejestrujgcego przebieg tras musza by¢ generowane w urzadzeniach (punkty nie
rzadziej niz co 100 m i 30 sekund) przesytane on-line oraz posiada¢ pamig¢¢ wewnetrzng na wypadek
utraty zasiggu GSM. Tuz po odzyskaniu zasi¢gu dane musza by¢ natychmiast przestane do serwera,
W pierwszej kolejnos$ci musi by¢ przestana aktualna pozycja, a nastepnie historia, tak aby dyspozytor
obstlugujacy byt w stanie okresli¢ precyzyjnie aktualny stan zadania.
Dane rejestrowane przez dodatkowe urzadzenia rejestrujace opisane w dalszej czesci OPZ musza
by¢ w pelni zintegrowane z systemem monitoringu GPS. Przesyt danych z urzadzen dodatkowych
musi by¢ jednoczesny z danymi z systemu monitoringu GPS. Wszystkie zarejestrowane zdarzenia
muszg by¢ rozszerzone o dokladng date i czas [zgodny z uniwersalnym czasem koordynowanym
UTC(PL)] oraz wspotrzedne geograficzne zdarzen wyznaczone na podstawie systemu GPS.
Obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego Windows (np.:
8,7, XP, 8, 7,10) . Nie moze jednocze$nie wymagac instalacji jakiegokolwiek oprogramowania poza
wtyczkami do przegladarki www (np. Flash).
System musi umozliwiaé tworzenie wlasnego panelu pracy przez kazdego uzytkownika
indywidualnie. Panel musi by¢ podzielony na tzw. widoki (zaktadki) aby praca uzytkownika byta
ptynna i nie wymagala zbyt duzej liczby czynnosci do pracy ($ledzenie mapy, $ledzenie zadan,
raportowanie). Tzn. musi istnie¢ mozliwo$¢ ustawienia odpowiedniej liczby okien typu mapa (min.
3) w panelu uzytkownika w dowolnym miejscu oraz dotozenia kazdego potrzebnego okna do
konkretnej zaktadki. Musi umozliwia¢ zestawienie min 3 okien typu ,,wykres” w jednym panelu
(zaktadce) w celu porownania ze sobg trzech réznych parametrow pracy sprzgtu.
Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego komputera
zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu si¢ na dowolnym komputerze uzytkownik musi
widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swoj panel pracy.
System musi by¢ skonstruowany w taki sposob aby wszelkie potrzebne ustawienia np. wielko$¢
okien, dane administracyjne pojazdow, kierowcoéw, uzytkownikow, byly mozliwe
do konfigurowania z poziomu uzytkownika (przynajmniej typu ,,admin’).
System musi by¢ przygotowany do wspoélpracy z innymi systemami zewngtrznymi poprzez
dedykowane API.
System musi umozliwia¢ generowanie raportow w dwojaki sposob:
- tzw. raporty ,,ad hoc” do biezacej analizy zuzycia paliwa, przebiegéw kilometrow, czasu pracy etc.
uwzgledniajac szybkie przetaczanie si¢ miedzy réznymi rozdzielczo$ciami przedziatdow czasu
(kwartat, miesiac, tydzien, dzien, godzina). Raport ten ma umozliwia¢ zestawienia porownawcze
kilku pojazdéw na tym samym wykresie.
- XLS do catosciowych analiz za wybrany okres (miesigc, dzien, data-data) do wybranej
uprzednio grupy pojazdow ( jednego, kilku, wszystkich).
System do podgladu biezacej pozycji i statusu pracy musi by¢ rowniez dostgpny w postaci
dedykowanej aplikacji na urzgdzenia mobilne typu telefon i tablet z systemami Android i IOS.

System musi posiada¢ dedykowang aplikacje do obstugi Panelu Kierowcy i Terminala
Administracyjnego.

2.4. Wymagania techniczne.



Kazdy pojazd zostanie wyposazony w Lokalizator GPS spehiajacy aktualne wymogi
zamawiajacego. Wykonawca przedstawi odpowiedni dokument potwierdzajgcy ten fakt, np. karte
specyfikacji technicznej urzadzenia wraz ze schematem podtaczen elektrycznych.

2.4.1. Lokalizator GPS/GSM

a) Lokalizator musi posiada¢ homologacj¢ wydang przez Ministerstwo Infrastruktury oraz certyfikat

b)
c)
d)

e)
f)

9)

h)

2.4.2.
a)

b)
c)

d)

b)

2.4.4.

skutecznosci zabezpieczen w klasie profesjonalne;.

Musi posiada¢ mozliwos$¢ podtaczenia szyny CAN pojazdu.

Musi dziata¢ wykorzystujac zasilanie 12-24 V.

Musi posiada¢ pami¢¢ wewngtrzng umozliwiajacg zapis danych generowanych w miejscach braku

zasiggu sieci GSM min 1 miesigc.

Musi pracowa¢ w temperaturach od -25°C do +55°C.

Musi posiadaé baterie wewnetrzng oraz Tryby oszczedzania energii w tym deep sleep ograniczajacy

pobor pradu do 1,2 mA, pozwalajace na pracg min 24h bez zasilania zewngtrznego.

Musi posiada¢ odbiornik obstugujacy systemy np. GPS, Glonass i Galileo o wysokiej czutosci

pracujacy zawsze w trybie rownoczesnej obserwacji konstelacji np. GPS i GLONASS dla

zapewnienia doktadno$ci pomiaru pozycji do max 10 m odchyiki.

Musi posiada¢ Lokalizator poprzez odpowiednig konfiguracje musi wspotpracowac z:

- sonda paliwa analogowa lub cyfrowa (RS485),

- szyng CAN pojazdu,

- czujnikiem wysypu odpadow,

- czytnikiem RFID UHF 860 - 870 MHz do identyfikacji pojemnikow dla $mieciarek
1 kontenerowcow,

- identyfikatorem kierowcy,

- przeptywomierzem jedno i dwukomorowym,

- czytnikiem kodow kreskowych do identyfikacji workow z odpadami segregowanymi,

- panelem kierowcy do obstugi wywozu odpadéw oraz planowania zadan,

- dodatkowymi czujnikami np. praca hds, hakowca, przystawki mocy, etc

Sonda paliwa

Sonda powinna pracowaé¢ w oparciu o analogowy lub cyfrowy pomiar poziomu paliwa w
zbiorniku.

Musi by¢ dedykowana do pomiaru paliwa typu olej napedowy.

Sonda paliwa musi posiada¢ doktadno$¢ max +/-1% odchylenia od pomiaru na catej pojemnos$ci
zbiornika.

Sonda paliwa musi posiada¢ plomby mechaniczne i zabezpieczenia elektryczne w celu zapewnienia
bezpieczenstwa i niezawodnos$ci pracy w pojezdzie.

Instalacja sondy paliwa musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w cze$ci otwartej np. rama, zabudowa,
etc) w taki sposob jak oryginalna, aby byla bezpieczna i nie budzita watpliwosci podczas oceny
pojazdu przez stuzby drogowe (zastosowanie odpowiednich opasek, obudowy typu ,,peszel”,
wykorzystanie dedykowanych miejsc prowadzenia przewodow).

Czujnik wysypu odpadow

Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamknigcia ,,odwtoka”
pojazdu bezpylnego ,.$mieciarki”’. Nie jest dopuszczalne wykorzystanie sygnatu przyciskow
otwierania lub zamykania ,,odwloka” jesli jedna operacja otwierania moze odbywac si¢ poprzez
kilkukrotne uzycie przycisku.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np. rama, zabudowa, etc)
w taki sposob jak oryginalna, aby bylta bezpieczna i nie budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu
przez stuzby drogowe (zastosowanie odpowiednich opasek, obudowy typu ,,peszel”, wykorzystanie
dedykowanych miejsc prowadzenia przewodow).

Czytnik RFID

Czytnik RFID zamontowany na pojezdzie musi pracowa¢é w oparciu o identyfikatory
transpondery/chipy/tagi pracujace na czgstotliwosci 860-870 MHz (UHF),
Czytnik musi by¢ zamontowany i pracowaé w taki sposob aby skutecznos¢ wykrywania pojemnikow
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10.

11.

byta bliska 100% i tworzyta tym samym System identyfikacji pojemnikoéw w technologii RFID.
Wykonawca wyposazy wszystkie $mieciarki w system identyfikacji RFID pojemnikoéw
umozliwiajacy prawidtowe dziatanie technologii rowniez na kontenerach metalowych. Zamawiajacy
wskaze Wykonawcy dostawce pojazdow, ktory ma obowiazek udostepnienia ich do montazu
systemu RFID.

System musi zapewnia¢ identyfikacje pojemnikéw za pomoca anten RFID — kazdy pojemnik
przebywajacy na zasypie powinien by¢ podczas operacji wysypu automatycznie identyfikowany
przez rejestracj¢ identyfikatora zamontowanego na pojemniku,

Musi umozliwiaé identyfikacje wszystkich standardowych pojemnikow do gromadzenia odpadow
zmieszanych o pojemnos$ciach od 120 L do 1100 L pojemnosci.

Czytnik musi by¢ przystosowany do montazu zaré6wno na zabudowie bezpylnej, hakowcu,
bramowcu oraz na zabudowie do oprozniania pojemnikéw typu dzwon czyli na ramieniu HDS.
Czytnik powinien rozpoznawa¢ réwniez dwa pojemniki zawieszone réwnocze$nie na zawiesiu
zasypowym.

Czytnik musi wspotpracowaé z panelem kierowcy, na ktorym kierowca otrzymuje potwierdzenia
identyfikacji RFID a takze komunikaty od dyspozytora.

Wykonawca wyposazy tez pojazdy specjalistyczne w panel umozliwiajacy kierowcy podglad widoku
z 4 kamer (jednej lub wszystkich jednoczes$nie. Wiaczenie przez kierowcg kierunkowskazu lub biegu
wstecznego bedzie uruchamia¢ odpowiedne kamery do kierunku jazdy.

2.4.5.  Panel kierowcy do obstugi wywozu odpadow

1)

2)

3)

4)
5)

6)

7)

2.2.5.
1)

2)
3)

Panel kierowcy jest urzadzeniem przeznaczonym do instalacji i eksploatacji w pojazdach, posiada
niezbedne okablowanie do podtaczenia zasilania w kabinie kierowcy.
Przekatna wy$wietlaczy paneli musi by¢ o przekatnej umozliwiajacej kierowcy dobrg czytelnosé
oraz manualne umieszczanie i zaznaczanie odpowiednich komunikatéw nie moze by¢ mniejsza niz
7.
musi dziata¢ w systemie operacyjnym Android z zainstalowang dedykowang aplikacja do realizacji
trasowek wywozowych,
musi wspotpracowac z anteng RFID za pomoca potaczenia przewodowego.
Wykonawca wyposazy wszystkie Smieciarki w terminale/komputery poktadowe systemu
identyfikacji RFID, umozliwiajace:
- wybranie ID PUNKTU WYWOZOWEGO, na ktorym realizowana jest ustuga.
- przypisanie komunikatu do konkretnego zidentyfikowanego pojemnika lub ID

PUNKTU WYWOZOWEGO.
- import i realizacj¢ planu trasy obejmujacego liste pojemnikow do odebrania w dniu

dzisiejszym.
- komunikacje¢ z czytnikiem RFID.
- automatyczng realizacj¢ odbioréw z planu trasy gdy TAG RFID zostanie rozpoznany

przez czytnik RFID zamontowany na pojezdzie.
Wykonawca wyposazy pojazdy w terminale/komputery poktadowe systemu identyfikacji RFID,
umozliwiajgce:
- wybranie ID PUNKTU WYWOZOWEGO, na ktorym realizowana jest ustuga.
- przypisanie komunikatu do konkretnego kontenera lub MGO.
Pojazdy bedg wyposazone w wyswietlacz led zamontowany w tylnej czesci pojazdu informujacy o
liczbie wykrytych pojemnikow oraz ich statusie w postaci liczby wys$wietlanej na odpowiedni
kolor:
- zielony, wszystkie wykryte pojemniki z biezgcej trasowki
- z0lty/pomaranczowy - przynajmniej jeden pojemnik nie z biezacej trasowki
- czerwony - brak wykrytych pojemnikow

Przeno$ny terminal do obstugi administracyjnej RFID

Terminal jest urzadzeniem przeno$nym zasilanym bateryjnie, przystosowanym do pracy w
warunkach przemystowych i $rodowisku zewngtrznym.

Przekatna wyswietlacza panelu nie moze by¢ mniejsza niz 7”.

musi dziata¢ w systemie operacyjnym Android z zainstalowang dedykowana aplikacja do realizacji
trasowek administracyjnych i wywozowych,



4) musi posiada¢ wbudowang anteng RFID.
5) Wykonawca wyposazy personel administracyjny w terminal przenosny systemu identyfikacji
RFID, umozliwiajacy:
- wybranie ID PUNKTU WY WOZOWEGO, na ktorym realizowana jest ustuga.
- przypisanie komunikatu do konkretnego zidentyfikowanego pojemnika lub 1D punktu
WYWO0zowego.
- import i realizacj¢ planu trasy obejmujacego liste pojemnikow do podstawienia, mycia, wymiany
w dniu dzisiejszym.
- komunikacje ze zintegrowanym czytnikiem RFID.
- automatyczng realizacj¢ przypisania respondera/chipa/taga do posesji i pojemnika z planu trasy
gdy responder/chip/tag RFID zostanie rozpoznany przez czytnik RFID.

2.2.6. Funkcjonowanie systemu GPS

1) Biezacy status pojazdow, zadah oraz zdarzen muszg by¢ aktualizowane on — line ze standardowym
max. opdznieniem do 5 min. Chyba ze op6znienie wynika z braku zasiegu GSM.

2) Historia tras pojazdow musi by¢ podzielona na przejazdy rozpoczynajgce sic od momentu
uruchomienia pojazdu do momentu wylaczenia. System musi umozliwia¢ szybkie przeszukiwanie i
sortowanie tras w tabeli, a takze pokazywanie/ukrywanie kolumn podczas analizy.

3) Po wysSwietleniu trasy na mapie cyfrowej punkty pomiarowe muszg by¢ potaczone linig oraz trasa
musi mie¢ zaznaczony poczatek, koniec oraz kierunek jazdy. Wymagana jest rOwniez animacja
(szybki przeglad) przebiegu trasy z mozliwoscig sprawdzenia danych z kazdego punktu
pomiarowego, takich jak pozycja, predkos¢, adres, stan czujnikow i inne.

4) Wykonawca musi zastosowaé takie ustawienia generowania danych aby jak najrzetelnie;
odwzorowa¢ przebieg trasy pojazdu. Nie sa dopuszczalne trasy urywane lub niezakonczone w
systemie.

5) Zamawiajacy musi mie¢ mozliwo$¢ podgladu na mapie aktualnie wykonywanej, choé jeszcze nie
zakonczonej trasy.

6) Musi istnie¢ mozliwos$¢ $ledzenia pojazdu, grupy pojazdoéw, zablokowania zoom'u, zablokowania
pozycji i do sprawnej nawigacji zoom musi by¢ ptynnie obstugiwany poprzez scroll myszki.

7) System musi umozliwiaé¢ szybki podglad aktualnego stanu pracy pojazdu tzw. Biezacy status. (np.
odbiera pojemnik, ptuzy, posypuje, etc.).

8) System musi jednoznacznie wskazywaé na mapie wykonang prace odpowiedniego czujnika za
pomocg innego koloru (np. posyp na trasie).

9) System musi umozliwia¢ zamawiajgcemu obstuge karty pojazdu czyli danych o pojezdzie typu opis,
nr. rejestracyjny, daty przegladéw rejestracyjnych i mechanicznych, daty uptywu ubezpieczenia,
pojemnosci zbiornika, norme spalania.

10) Raporty muszg by¢ wykonywane w innym oknie niz mapa, aby nie przerywac czynno$ci podgladu
pojazdow.

11) Raporty dynamiczne muszg umozliwia¢ rzetelng analize wszystkich parametrow pracy np.
przebiegu, $rednich predkosci, pracy czujnikéw dodatkowych, poziomu paliwa z doktadnoscia do
minut oraz poréwnania czy pojazd w tym czasie si¢ poruszal, pracowal, etc.

12) Raporty muszg dziala¢ tak aby mozliwe bylo poréwnanie min. 3 parametrow pracy pojazdu (np.
przebieg, poziom paliwa, §rednia predkos¢, etc.)

13) Musi istnie¢ mozliwo$¢ programowania zdarzen oraz ich generowanie na e-mail lub SMS. Zdarzenia
moga dotyczy¢ wybranej czesci dziatalnosci firmy, np. wyjazd poza obszar, wykonania zadania
odbioru odpaddéw czy ubytek paliwa.

14) System musi umozliwia¢ projektowanie wlasnych raportow automatycznych generowanych w XLS
lub PDF na e-mail.

15) System musi posiada¢ mozliwo$¢ konfiguracji wieloptaszczyznowej tak aby mozliwe bylo
zarzadzanie procesem odbioru i przewozenia odpadow z poziomu firmy transportujacej a takze
udostepnienie informacji dla zlecajacego odbior np. Gminy.

16) System musi umozliwia¢ planowanie odbioréw pojemnikow, organizowania trasowek,
automatyczng weryfikacj¢ odbioru za pomocg RFID oraz raportowania z wykonania pracy.

17) System musi posiadaé mozliwo$¢ planowania harmonograméw rejondw, grup harmonogramow
rejondow oraz zlecen dodatkowych z uwzglednieniem réznych typdéw akcji realizacji. DomysSlnie
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ustawiony bedzie typ akcji ,,ODBIOR”. Jako opcje dostepne beda typy akcji: ,,ZABRANIE”,
,PODSTAWIENIE” oraz ,,MYCIE”.

18) Musi istnie¢ mozliwo$¢ zaplanowania zlecen dodatkowych w trakcie dnia pracy i natychmiastowe
wystanie ich na panel kierowcy w sposob gwarantujagcy odpowiednia informacje dla kierowcy oraz
dotaczenie do istniejacej trasowki.

19)W grupie harmonograméw rejonu udostepniona bedzie opcja ,,DYNAMICZNE SORTOWANIE
POSESIJI NA TABLECIE”. Po wyborze tej opcji lista posesji do odbioru bedzie sortowana na
biezaco w zaleznos$ci od pozycji pojazdu. Warunkiem prawidlowego dziatania dynamicznego
sortowania posesji jest wspotpraca z prawidlowymi responderami/chipami/tagami pojemnikami z
zapisang pozycja GPS.

20) System musi generowa¢ kalendarz odbioréw na min. rok do przodu, zaréwno dla firmy transportowej
jak i dla wlasciciela kazdej posesji, z ktorej zaplanowany jest odbidr. Musi umozliwia¢ kopiowanie
planow na kolejne lata.

21) System musi posiada¢ modut do zdalnej obstugi BDO, ktory wspotpracuje z ogdlnopolskg BAZA
DANYCH ODPADOWYCH na zasadach automatycznej wymiany informacji o rodzaju odpadu i
kartach KPO/KPOK stanowiac przedtuzenie BDO za pomoca terminali cyfrowych. Proces odbioru
odpadow od tzw. "producenta" opiera si¢ o zaplanowane trasowki, do ktorych Modut BDO
umozliwia automatyzacje procesu rejestracji, sprawozdawczosci i kontroli w BDO.

22) System musi umozliwia¢ konfigurowanie floty pojazdow w taki sposob aby parametryzowac je pod
katem specyfikacji odbiorow (mata $mieciarka, duza $mieciarka, odbiory konkretnej frakcji
odpadow). System musi alarmowaé w przypadku przypisania niewtasciwego pojazdu do danej
trasowki.

23) System musi wylicza¢ raport obtozef pojazdow do istniejacych trasdwek i wskazywaé ewentualne
braki we flocie.

24) System musi posiadaé mozliwo$¢ zaplanowania trasowek dla prawidtowego oznakowania
(wyposazenia w transpondery/chipy/tagi RFID) pojemnikéw i przypisania ich do posesji
rozpoczynajac od pierwszego podstawienia ale takze na wypadek wymian lub eksploatacji (mycia
pojemnika).

25) System musi posiada¢ mozliwo$¢ wspotpracy z Bazg Danych Odpadowych do generowania i
przechowywania on-line na panelu kierowcy na wypadek kontroli drogowej potwierdzen uprzednio
wygenerowanych KPO i KPOK. Aktualizacja nowo wygenerowanych kart musi odbywaé si¢ w
trybie live czyli karta musi by¢ natychmiast dostgpna na panelu kierowcy.

3. Cena wynajmu:

Cena zawiera min.:

dostawe transponderéw/chipow/tagoéw, urzadzen, montaz, uruchomienie, skonfigurowanie systemu i
udostepnienie serwera dla systemu monitoringu zbierania i transportu odpadéw komunalnych na terenie
gminy Walbrzych.

Abonament GPS i online bedzie platny przez Zamawiajacego w cyklu miesigcznym i jego cena nie
wchodzi w warto$¢ przedmiotu zamowienia. Wykonawca jest zobowigzany do podania w ofercie ceny
miesigcznego abonamentu dla jednego pojazdu. Przeszkolenie Personelu Zamawiajacego (10 oséb) + 16
kierowcow pojazdéw specjalistycznych) w terminach ustalonym z Zamawiajacym w okresie od
15.10.2021 r. do 31.10.2021 r. — réwniez w godzinach popotudniowych. Szkolenie obejmuje rowniez
prezentacje systemu dla pracownikéw Urzedu Miejskiego w Watbrzychu.

Istotne postanowienia umowy:

- wynagrodzenie ryczattowe,
- wynagrodzenie platne w nastgpujacy sposob:
25 % wynagrodzenia po dostarczeniu przez Wykonawce i odebraniu przez Zamawiajacego
transponderow/ chipow/tagow
65 % po dostarczeniu uruchomieniu i skonfigurowaniu kompletnego systemu
10 % po inwentaryzacji pojemnikow przez Zamawiajacego nie pozniej niz do 31.03.2022 r.
- wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za kompletno$¢ wyceny
- gwarancja 24 miesiecy chyba, ze producent poszczegdlnych urzadzen daje dluzsza to obowigzuje
dtuzsza na te urzadzania.



4. Termin wykonania zamo6wienia:
- dostawa transponderéw/chipow/tagow — 30.09.2021 r.
- dostawa urzadzen systemu RFID wraz z jego montazem na 8 pojazdach do 15.10.2021 r.
- dostawa urzadzenia do inwentaryzacji pojemnikow do 30.09.2021 r.
- uruchomienie systemu do 30.10.2021
- zakonczenie szkolen do 31.11.2021 r.
- wsparcie techniczne i doradcze do 30.04.2022r.

5. Kryteria wyboru oferty:
Cena 100 %

6. Warunki udzialu w postepowaniu:
-wykonawca w celu potwierdzenia spelnienia warunku dotyczacego zdolnosci technicznej oraz
zawodowej musi wykazaé, ze nalezycie wykonal w okresie ostatnich trzech lat przed uptywem terminu
sktadania ofert, a jezeli okres prowadzenia dziatalnosci jest krotszy - w tym okresie co najmniej dwoma
dostawami i wdrozeniami Systemu monitoringu wizyjnego pojazdow wraz z nagrywarkami, kazde dla co
najmniej 5 specjalistycznych pojazdow ciezarowych.
7. Okoliczno$ci zmian zawartej umowy w szczego6lnosci:
1) Wszelkie zmiany i uzupetnienia tresci niniejszej umowy wymagaja aneksu sporzadzonego
z zachowaniem formy pisemne;j zastrzezonej pod rygorem niewaznosci,
2) Zamawiajacy dopuszcza zmiang postanowien zawartej Umowy:
a) gdy zachodza okolicznos$ci okreslone w art. 455 ust. 112 PZP,
b) w przypadku zmiany przepiséw prawa powszechnie obowiazujacego, ktore ma wptyw na
wykonywanie przedmiotu umowy.



